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SST-G-00 ]
WYMAGANIA OGOLNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie

45.2 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich

Czesci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej 1 wodnej

45.21 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie
budynkow

45.21.2 45212200-8 Roboty budowlane w zakresie budowy
obiektow sportowych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Specyfikacji Technicznej  sg
Wymagania Ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot w obiektach budowlanych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe¢ opracowania szczegdlowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
zgodnie z ustawg o zamdwieniach publicznych i realizacji oraz rozliczaniu robot w obiektach
budowlanych. 1

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla
robot objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegbélowymi specyfikacjami
technicznymi (SST) wydanymi przez OWEOB dla projektu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe do opracowania szczegdtowych
Specyfikacji Technicznych stosowanych jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zleceniu zgodnie z Ustawa Prawo Zamowien Publicznych i realizacji oraz nadzorowaniu
robot w obiektach budowlanych. Zakres robdt sklasyfikowano zgodnie do struktury systemu
klasyfikacji Wspdlnego Stownika Zamowien.

1.4.1. Zgodnos¢ Robot z Normami.

W réznych miejscach Specyfikacji Technicznych podane s3 odno$niki do Polskich
Norm. Normy te winny by¢ traktowane jako integralna cze$¢ Specyfikacji Technicznych i by¢
stosowane w polaczeniu z Dokumentacjag Budowy 1 Specyfikacjami, w ktorych sg
wymienione. Wykaz podstawowych norm przedstawiono w pkt. 10 tych Specyfikacji.
Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych Polskich Norm lub odpowiednich
norm krajow UE, ktore obowigzuja w zwigzku z wykonaniem prac objetych Kontraktem
1 stosowania ich postanowien na rowni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi



w Specyfikacjach Technicznych. Zaktada si¢, iz Wykonawca doglebnie zaznajomil sie¢
z trescig 1 wymaganiami tych Norm.

1.4.2. OkreSlenia podstawowe.

Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie
w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.2.1. Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ budynek wraz z instalacjami
1 urzadzeniami technicznymi, budowle stanowigca calo$¢ techniczno-uzytkowa wraz
z instalacjami i urzadzeniami, obiekt matej architektury;
1.4.2.2. Budynek — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale
zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod budowlanych oraz
posiada fundamenty i dach.
1.4.2.3. Budynek mieszkalny jednorodzinny — nalezy przez to rozumie¢ budynek wolno
stojacy albo budynek o =zabudowie blizniaczej, szeregowej lub grupowej, stuzacy
zaspokajaniu potrzeb mieszkaniowych, stanowigcy konstrukcyjnie samodzielng catose,
w ktorym dopuszcza si¢ wydzielenie nie wigcej niz dwodch lokali mieszkalnych albo jednego
lokalu mieszkalnego i lokalu uzytkowego o powierzchni catkowitej nieprzekraczajacej 30%
powierzchni catkowitej budynku.
1.4.2.4. Budowla — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem
lub obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele,
sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem
urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekow, sktadowiska odpaddéw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne
1 podziemne przejécia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze,
pomniki, a takze czesci budowlane urzadzen technicznych (kotléw, piecow przemystowych
1 innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem
technicznym czg$ci przedmiotow sktadajacych si¢ na catos¢ uzytkowas.
1.4.2.5. Obiekt malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty,
a w szczegolnosci kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydroSne, figury, posagi,
wodotryski 1 inne obiekty architektury ogrodowej, uzytkowe stuzace rekreacji codziennej
1 utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki, $mietniki.
1.4.2.6. Tymczasowy obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwalosci techniczne;,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbidrki, a takze obiekt budowlany nie
potaczony trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej
1 wystawowe, przekrycia namiotowe i powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe,
barakowozy, obiekty kontenerowe.
1.4.2.7. Budowa — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okres§lonym
miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.
1.4.2.8. Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.
1.4.2.9. Remont — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie
budowlanym robdt budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie
stanowigcych biezacej konserwacji.
1.4.2.10. Urzadzenia budowlane — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajagce mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.



1.4.2.11. Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg
roboty budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
1.4.2.12. Prawne dysponowanie nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to
rozumie¢ tytul prawny wynikajacy z prawa wilasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu,
ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego
uprawnienia do wykonywania rob6ot budowlanych.

1.4.2.13. Pozwolenie na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng
zezwalajacg na rozpoczecie i1 prowadzenie budowy lub wykonywanie rob6t budowlanych
innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.2.14. Dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw czg¢sciowych
1 koncowych, w miarg potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne
i ksigzke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektéw metoda montazu - takze dziennik
montazu.

1.4.2.15. Dokumentacja powykonawcza — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi.

1.4.2.16. Teren zamkniety — nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktérym mowa
w przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego,

1.4.2.17. Aprobata techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczng
wyrobu, stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.2.18. Wilasciwy organ — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-
budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich
wlasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

1.4.2.19. Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow
0 ocenie zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob
pojedynczy lub jako zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym
integralng cato$¢ uzytkowa.

1.4.2.20. Organ samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okre§lone
w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynierow
budownictwa oraz urbanistow (Dz. U. z 2001 r. Nr 5, pdz. 42 z pdzn. zm.).

1.4.2.21. Obszar oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony
w otoczeniu budowlanym na podstawie przepisow odrgbnych, wprowadzajacych zwigzane
z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.2.22. Oplata — nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznoSci wnoszong przez
zobowigzanego za okre$lone ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wiasciwy
organ.

1.4.2.23. Droga tymczasowa (montazowa) — nalezy przez to rozumie¢ drog¢ specjalnie
przygotowana, przeznaczong do ruchu pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich
wykonywania, przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.

1.4.2.24. Dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wilasciwy
organ zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
1.4.2.25. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawceg robot, upowazniona do
kierowania robotami 1 do wyst¢gpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,
ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

1.4.2.26. Rejestr obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ akceptowang przez Inspektora
nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzacag do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonanych robot w formie wyliczen, szkicow 1 ewentualnie dodatkowych



zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru
budowlanego.

1.4.2.27. Laboratorium - nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej,
zamawiajacego, wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania niezbednych badan i prob zwigzanych
z oceng jakos$ci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.
1.4.2.28. Materialy — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane
jak rowniez roézne tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodnie
z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

1.4.2.29. Odpowiednia zgodnos$¢ — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.2.30. Poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.2.31. Projektant — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczng
bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.2.32. Rekultywacja — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie
1 przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub robdt
budowlanych.

1.4.2.33. Przedmiar robdot — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do
wykonania robdt wedlug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem
1 podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

1.4.2.34. Czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu
budowlanego zdolng do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych
1 mozliwa do odebrania i przekazania do eksploatacji.

1.4.2.35. Ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

1.4.3. Ogélne wymagania dotyczace Robdot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa 1 $ciste
przestrzeganie harmonogramu robdt oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z projektem technicznym, wymaganiami specyfikacji
technicznej i programu zapewnienia jako$ci, projektu organizacji robot oraz poleceniami
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie
z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robdt, jesli wymagaé tego
bedzie zarzadzajacy realizacja umowy, zostang poprawione przez wykonawceg na wlasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez zarzadzajacego
realizacjag umowy nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢. Decyzje
zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow
i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w umowie, projekcie
technicznym 1 szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach 1 wytycznych
wykonania i odbioru rob6t. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacja umowy
uwzglednia wyniki badan materiatléw i jakosci robot, dopuszczalne niedoktadnosci normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki
badan naukowcéw oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia



zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytulu poniesie wykonawca.

1.5. Teren budowy.
1.5.1. Charakterystyka terenu budowy.

Teren objety zakresem inwestycji znajduje si¢ w obrebie kompleksu sportowego
nalezacego do Centralnego Os$rodka Sportu (COS) Gizycko, podmiotu wyspecjalizowanego
w szkoleniu sportowym kadry olimpijskiej i narodowej pn. “Centralny Osrodek Sportu —
Osrodek Przygotowan Olimpijskich w Gizycku”. Strefa przeznaczona pod planowana
inwestycje znajduje si¢ w potudniowej czesci kompleksu sportowego. Teren inwestycji od
strony potudniowej graniczy z droga publiczng, od strony wschodniej z kompleksem
umocnien Twierdzy Boyen (ruiny bunkréw). Teren inwestycji posiada dostep do drogi
publicznej na dz. 345/1 przez droge wewngtrzng oraz dalej, poprzez 2 istniejace zjazdy na
dzialce Inwestora nr 342/4, oddalone wzgledem siebie o ponad 70 m. Uksztattowanie terenu
w strefie zabudowy plaskie, w pozostale] cze$ci wystepuja skarpy ziemne porosnigte
drzewami. Zakres obszaru oddziatywania obiektu i realizacji robdt nie wykracza poza teren
objety inwestycja.

Inwestycja lezy na terenie objetym Miejscowym Planem Zagospodarowania
Przestrzennego uchwalonego UCHWALA NR LXXI/106/2022 Rady Miejskiej w Gizycku
z dnia 5 pazdziernika 2022 r. w sprawie uchwalenia miejscowego planu zagospodarowania
przestrzennego terenu pomig¢dzy ul. Moniuszki, Wielkag Popowka, jeziorem Kisajno oraz
terenem zamknigtym w Gizycku. Olsztyn, dnia 28 listopada 2022 r. Poz. 5173. Inwestycja
zlokalizowana jest na terenie oznaczonym w planie symbolem 2-UT/U: ,tereny zabudowy
ustug turystycznych, sportu i rekreacji z dopuszczeniem uslug nieucigzliwych, oznaczone
symbolami cyfrowymi od 1 do 4 oraz symbolem literowym UT/U;” Teren pod przyszia
zabudowe jest czeSciowo zabudowany (istniejacy budynek treningowy, utwardzone
nawierzchnie pod boiska do koszykoéwki, boisko do tenisa, drogi wewnetrzne).

1.5.2. Przekazanie.
Zamawiajacy protokolarnie oraz w terminie okreSlonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy:
e Dokumentacje techniczna,
e Kopig¢ decyzji o pozwoleniu na budowe,
e Komplet specyfikacji technicznych,
e Kopi¢ uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji
przez zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot.

1.5.3. Ochrona i utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ placu budowy oraz wszystkich
materialéw 1 elementdéw wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do
ostatecznego odbioru robdt. Przez caly ten czas urzadzenia lub ich elementy bgda utrzymane
w sposob satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacja umowy. Moze on wstrzyma¢é realizacje
robot jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowiazki konserwacyjne.
W trakcie realizacji robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbg¢dne,
tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki
drogowe etc. Zeby zapewnié bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie
znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajace musza by¢ zaakceptowane przez
zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu
zakonczenia roboOt za utrzymanie wszystkich reperow 1 innych znakoéw geodezyjnych



istniejgcych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na
wlasny koszt. Przed rozpoczeciem robot wykonawca umie$ci, w miejscach 1 iloSciach
okreslonych przez zarzadzajacego, tablice podajace informacje o zawartej umowie zgodnie
z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej
Budownictwa.

1.5.4. Ochrona wlasnosci i urzadzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone¢ istniejacych instalacji naziemnych
i podziemnych urzadzen znajdujacych si¢ w obrgbie placu budowy, takich jak rurociagi
1 kable etc. Przed rozpoczeciem robdt wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktore sg
wiascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane na planie zagospodarowania terenu
dostarczonym przez zamawiajacego. Wykonawca spowoduje aby te instalacje i urzadzenia
zostaly wlasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot.
Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajacego realizacja umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspolpracowal przy
naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna dla jej
przeprowadzenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny =za jakiejkolwiek szkody,
spowodowane przez jego dzialania, w instalacjach nadziemnych i podziemnych pokazanych
na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajacego.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w trakcie realizacji robot.

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany zna¢ 1 stosowac si¢ do
przepisoOw zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony $rodowiska.
W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robot, wykonawca bgdzie podejmowat wszystkie
sensowne kroki zeby stosowaé Siudo wszystkich przepisOw i normatywoéw w zakresie
ochrony §rodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla
innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych
czynnikow powodowanych jego dziatalnoscia.

1.5.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie
wyposazenie i1 odziez wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na
placu budowy. Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodno$ci z wspomnianymi powyzej
przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w cen¢ umowng. Wykonawca
bedzie stosowal si¢ do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujacych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe
w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisOw bezpieczenstwa przeciwpozarowego na
placu budowy, we wszystkich urzadzeniach, maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach
magazynowych. Materiaty latwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odleglosci od budynkow i sktadowisk, w miejscach
niedostgpnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
powstate w wyniku pozaru, ktory moglby powsta¢ w okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek jego pracownikéw. Uzycie materiatow, ktore wpltywaja
na trwale zmiany S$rodowiska, ani materiatdw emitujacych promieniowanie w ilosciach
wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakiekolwiek materiaty
z odzysku lub pochodzace z recyklingu i majace by¢ uzyte do robot musza poswiadczone
przez odpowiednie urzedy 1 wladze jako bezpieczne dla srodowiska. Materiaty, ktére sg
niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny
znika, np. materialy pylace) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze bedg speinione



wymagania techniczne dotyczace ich wbudowania. Przed uzyciem takich materiatow
zamawiajacy musu uzyskac aprobate od odpowiednich wladz administracji panstwowej, jesli
wymagaja tego odpowiednie przepisy.

1.6. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami.
1.6.1. Przygotowanie dokumentow wchodzacych w sklad projektu organizacji robot.

W ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych
robot, wykonaweca jest zobowigzany do opracowania i przekazania zarzadzajacemu realizacja
umowy do akceptacji nastgpujacych dokumentow:

e projekt organizacji robot,

e szczegOtowy harmonogram robot 1 finansowania,
e plan zabezpieczenia i ochrony zdrowia,

e program zapewnienia jakoS$ci.

1.6.2. Projekt organizacji robot.

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do
charakteru i1 zakresu przewidywanych do wykonania rob6t. Ma on zapewni¢ zaplanowany
sposob realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore
zapewnig realizacj¢ robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi
1 instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy oraz harmonogramem robdt. Powinien
zawierac:

* organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminie i sposob prowadzenia robot,

= projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,

* organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog,

» wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

* wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot

1.6.3. Szczegolowy harmonogram robdt i finansowania.

Szczegotowy harmonogram robdt i finansowania musi uwzglgdnia¢ uwarunkowania
wynikajagce z dokumentacji projektowej 1 ustalen zawartych w umowie. Mozliwos$ci
przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych, kolejnos$¢ robot
oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robdt w terminie okreslonym w umowie.
Wykonawca przedstawi zarzadzajacemu realizacja umowy do zatwierdzenia szczegdlowy
harmonogram robot i ptatnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkoOw umowy.
Harmonogram winien wyraznie przedstawia¢ w etapach tygodniowych proponowany postep
robot.

1.6.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich
obowigzujacych przepiséw i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym
celu, w ramach prac przygotowawczych do realizacji robdt, zgodnie z wymogami ustawy —
Prawo Budowlane jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajacemu
realizacja umowy, program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego
podstawie musi zapewni¢ personelowi prace w warunkach bezpiecznych, nieszkodliwych dla
zdrowia i spetniajacych odpowiednie wymagania sanitarne.



1.6.5. Program zapewnienia jakoSci.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za jakos$¢ robdt. W tym celu przygotowuje
program zapewnienie jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez zarzadzajacego realizacja
umowy. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierat:

a) czes$¢ ogbdlng opisujacy:

» gsystem (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywania
robot,

* wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wlasnego
lub wytypowanego do wykonywania badan zleconych przez wykonawce),

* sposéb oraz formg gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,

* ustawienia mechanizmoéw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskdéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania
informacji zarzadzajacemu realizacja umowy;

b) czes¢ szczegotowy opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia do magazynowania i zatadunku
materiatlow,

* sposOb zabezpieczenia i ochrony materiatéw 1 urzadzen przed utrata ich wiasciwosci
W czasie transportu i przechowywaniem na budowie,

* sposob i procedure pomiardow i badan (rodzaj i czgstotliwos¢ badan, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzenie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,

* wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegdlnych elementow robot,

* sposOb postgpowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom
umowy.

W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat ISO 9001 jest zobowigzany do
opracowania programu i planu zapewnienia jako$ci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

1.7. Dokumenty budowy.
1.7.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest obowigzujacym dokumentem budowy prowadzonym przez
kierownictwo budowy na biezaco, zarowno dla potrzeb zamawiajacego jak 1 wykonawcy
w okresie od chwili formalnego przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01.).
zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezaco i powinny odzwierciedla¢ postep
robdt, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkdéw oraz stan techniczny i wszystkie kwestie
zwigzane z zarzadzaniem budowg. Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawierac jego
date, nazwisko i stanowisko oraz podpis osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny
by¢ czytelne 1 dokonywane w porzadku chronologicznym jeden po drugim, nie pozostawiajac
pustych migdzy nimi, w sposdb uniemozliwiajacy wprowadzenie pdzniejszych dopiskow.
Wszystkie protokoty i1 inne dokumenty zataczone do dziennika budowy powinny by¢
przejrzyScie numerowane, oznaczone 1 datowane przez zar6wno wykonawce jak
1 zarzadzajacego realizacjg umowy. Zarzadzajacy realizacja umowy jest takze zobowigzany
przedstawi¢ swoje stanowisko na temat kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy
przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

1.7.2. Ksiazka obmiarow.

Ksigzka obmiaréw robot jest dokumentem, w ktdrym rejestruje si¢ ilosciowy postep
kazdego elementu realizowanych robdt. Szczegotowe obmiary wykonywanych robot
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dokonywane sg na biezaco i zapisywane do ksigzki obmiarow robot, wykorzystujac opis
pozycji 1 jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce przedmiarze robot, stanowiacy
zatgcznik do umowy.

1.7.3. Inne istotne dokumenty budowy.
Oproécz dokumentow wyszczegolnionych w punkcie 2.10.1. 1 2.10.2., dokumenty

budowy zawierajg tez:

e Dokumenty wchodzace w sktad umowy,

e Pozwolenie na budowe,

e Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy,

e  Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-
prawne,

¢ Instrukcj¢ zarzadzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na
budowie,

e Protokoty odbioru robot,

e Opini¢ ekspertow i1 konsultantow,

e Korespondencja dotyczaca budowy.

1.7.4. Przechowywanie dokumentéow budowy.

Wszystkie dokumentu budowy beda przechowywane na placu budowy we wtasciwie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bgda natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale
dostepne do wgladu zarzadzajacego realizacja umowy oraz upowaznionych przedstawicieli
zamawiajgcego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.

1.8. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy.
1.8.1. Informacje ogolne.
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot wykonawca jest zobowigzany
do dostarczania na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy nastepujacych dokumentow:
e Rysunki robocze,
e Aktualizacja harmonogramu robo6t i finansowania,
e Dokumentacja powykonawcza,
e Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzagdzen

1.8.2. Aktualizacja harmonogramu robot i finansowania.

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych 1 montazowych,
kolejnos¢ robdt oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie
okreslonym w umowie. Zgodnie wymaganiami zawartymi w punkcie 1.9.3. wykonawca we
wstepnej fazie robdt przedstawia do zatwierdzenia szczegdélowy harmonogram robot
1 finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten w miar¢ postepu robot
moze by¢ aktualizowany przez wykonawce i zaczyna obowigzywac po zatwierdzeniu przez
zarzadzajacego realizacjg umowy.

1.8.3. Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkim
zmian w rodzaju materiatow, urzadzen, lokalizacji 1 wielkosci robdt. Zmiany te nalezy
rejestrowaé na komplecie rysunkow, wylacznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien
przedktada¢ zarzadzajagcemu realizacja umowy aktualizowane na biezaco rysunki
powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich przegladu i sprawdzenia.
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Po zakonczeniu robdt kompletny zestaw rysunkoéw zostanie przekazany zarzadzajagcemu
realizacja umowy.

1.8.4. Zarzadzajacy realizacja umowy.

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od
zamawiajacego reprezentuje interesy zamawiajagcego na budowie przez sprawowanie kontroli
zgodno$ci realizacji robdot budowlanych z dokumentacjg projektows, specyfikacjami
technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow
umowy. Dla prawidlowej realizacji swoich obowiazkoéw, zgodnie z przepisami prawa
budowlanego, zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru
dziatajacych w jego imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowigzkow. Wydane
przez nich polecenia maja moc polecen zarzadzajacego realizacja umowy. Zgodnie z umowa,
wykonaweca jest zobowigzany w ramach kwoty ryczattowej, przewidzianej w cenie ofertowe;j
na zaplecze budowy, zorganizowa¢ zamawiajagcemu na placu budowy i utrzymywac do konca
robot biuro zarzadzajacego realizacjag umowy.

2. MATERIALY I URZADZENIA.
2.1. Zrodla uzyskiwania materialéw i urzadzen.

Wszystkie wbudowane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania
robot muszg by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegolnych szczegdtowych
specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu
przewidywanego do wykonywania robot stalych wykonawca przedltozy szczegdtows
informacj¢ o zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materiatow, atestach, wynikach
odpowiednich badan laboratoryjnych i1 prébek do akceptacji zarzadzajacego realizacja
umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen. Akceptacja zarzadzajacego realizacja
umowy udzielona jakiej$§ partii materialdéw z danego zrédta nie bedzie znaczy¢, ze wszystkie
materiaty pochodzace z tego zrédla sa akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonywania prob materiatlow otrzymywanych
z zatwierdzonego zrodila dla kazdej dostawy, zeby udowodnié¢, ze nadal speiniaja one
wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej. W przypadku stosowania
materiatow lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrodta, wlaczajac te,
ktore zostaly wskazane przez zamawiajacego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego
zrodta wykonawca ma obowigzek dostarczenia zarzadzajacemu realizacja umowy wszystkich
wymaganych dokumentéw pozwalajacych na jego prawidlowa eksploatacje. Wykonawca
bedzie ponosil wszystkie koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatow
lokalnych. Za ich ilo$¢ 1 jakos¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie materiatow
pochodzacych z lokalnych zrodet wymaga akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.

2.2. Kontrola materialow i urzadzen.

Zarzadzajacy realizacjg umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe
materiaty 1 urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami szczegdtowych
specyfikacji technicznych. Zarzadzajacy specyfikacjg umowy jest upowazniony do pobierania
1 badania probek materiatu zeby sprawdzi¢ jego wtasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢ moga
podstawe do aprobaty jakosci danej partii materiatdéw. Zarzadzajacy realizacja umowy jest
réwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytwodrniach materiatow i1 urzadzen.
W czasie przeprowadzania badania materiatlow 1 urzadzen przez zarzadzajacego realizacja
umowy, wykonawca ma obowigzek spetnia¢ nastepujace warunki:

e W trakcie badania, zarzadzajacemu realizacja umowy bedzie zapewnione niezbedne
wsparcie 1 pomoc przez wykonawce 1 producenta materiatow lub urzadzen,
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e Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mial zapewniony w dowolnym czasie dostgp do
tych miejsc, gdzie s wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

2.3. Atesty materialéw i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych w szczegdtowych specyfikacjach technicznych
wymagane sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiada¢ atest okreslajacy
w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce badan jakosci
materialéw, zarzadzajacy realizacja umowy moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace
atest producenta stwierdzajacy pelng zgodno$¢ tych materiatéw z warunkami podanymi
w szczegblowych specyfikacjach technicznych. Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikow tych badan musza by¢ dostarczone przez wykonawce zarzadzajacemu
realizacja umowy. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia — wazng legalizacje, moga by¢
badane przez zarzadzajacego realizacja umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy
zostanie stwierdzona niezgodno$§¢ wiasciwosci przewidzianych do uzycia materialow
1 urzadzen z wymaganiami zawartymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie
zostang one przyjete do wbudowania.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy.

Materialty uznane przez zarzadzajacego realizacja umowy za niezgodne ze
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi muszg by¢ niezwlocznie usunigte przez
wykonawce z palcu budowy. Jes§li zarzadzajacy realizacja umowy pozwoli wykonawcy
wykorzysta¢ te materialy do innych robdt niz te, dla ktorych zostaty one pierwotnie nabyte,
warto$¢ tych materiatbw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzadzajacego
realizacja umowy. Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materialow, ktore nie
zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja umowy, bedzie
wykonywany na wlasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawa¢ sobie sprawe, ze te roboty
mogg by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow i urzadzen.

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢, zeby materialy i urzadzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywaé ich
jako$¢ 1 wlasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu.
Musza one w kazdej chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego
realizacjag umowy, az do chwili kiedy zostang uzyte. Tymczasowe tereny przeznaczone do
sktadowania materialéw i1 urzadzen beda zlokalizowane w obrgbie placu budowy w miejscach
uzgodnionych z zarzadzajacym realizacja umowy, lub poza placem budowy, w miejscach
zapewnionych przez wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie
materiaty 1 urzadzenia bedg zabezpieczone przed uszkodzeniem.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét i srodowisko.
Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 iloSci wskazaniom zawartym w szczegdlowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jako$ci i projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu
powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie 2z terminami przewidzianymi
w harmonogramie robot. Sprzgt bedacy wilasnoscia wykonawcy lub wynajety do
wykonywania robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy oraz by¢
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zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacji
umowy kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli
projekt wykonawczy lub szczegdlowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwosé
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca przedstawi wybrany
sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ pozniej zmieniany
bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy zostang przez zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Liczba 1 rodzaje srodkow transportu beda okreslone w projekcie organizacji robot.
Musza one zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie
wykonaweczym 1 szczegdlowych specyfikacjach technicznych oraz  wskazaniami
zarzadzajacego realizacja umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robot. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda
przez inzyniera usunig¢te z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowigzany usuwa¢ na biezaco na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia
1 zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Przed rozpoczeciem robot wykonawca opracuje.

e projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien sktadaé si¢ z czesci opisowe]
1 graficznej.

e plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz).

e projekt organizacji budowy.

e projekt technologii i organizacji montazu

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowag lub
kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywa innych roboét, za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami Szczegotowej Specyfikacji Technicznej,
PZJ, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za pelng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementow
robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pi$mie przez Inspektora
nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
1 wykonywaniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialéw 1 elementéw robdt beda oparte na wymaganiach sformutowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach
1 wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane
przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Zasady kontroli jakosci robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materiatow
prowadzong zgodnie z programem zapewnienia jako$ci omdéwionym w punkcie 1.6.5.
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wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszelkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badania materiatoéw oraz
jakosci wykonywania robdt. Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakoS$ci
zarzadzajacy realizacja umowy moze zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca jest
zobowigzany prowadzi¢ pomiary 1 badania materialdbw oraz robdt z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w projekcie wykonawczym szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okre§lone w szczegdlowych
specyfikacjach technicznych, normach i1 wytycznych. W przypadku gdy brak jest wyraznych
przepisoOw zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy zarzadzajagcemu
realizacja umowy $wiadectwa stwierdzajace, z wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiada wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajagcych procedury badan.

6.2. Pobieranie probek.

Probki do badan beda z zasady pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych
metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Zarzadzajacy
realizacja umowy musi mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na jego
zlecenie wykonawca ma obowigzek przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwo$ci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
wykonawce usuni¢te lub ulepszone z jego wlasnej woli. Probki dostarczone przez wykonawce
do badan wykonywanych przez zarzadzajacego realizacja umowy beda odpowiednio opisane
1 oznakowane, w sposob zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa zamawiajacy.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W  przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego
w szczegotowych specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjag umowy. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja umowy o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiary lub badania. Po wykonaniu pomiary lub badania wykonawca
przedstawi na piSmie ich wyniki, do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy.
Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miatl nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje
o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te
beda na tyle powazne, to moga wptynaé ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja
umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialdéw i dopusci je dopiero
wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialdw. Wykonawca bedzie przekazywat
zarzadzajagcemu realizacja umowy kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pézniej jednak niz wg terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie
wynikoéw badan beda mu przekazywane na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, réwniez przez niego zaaprobowanych. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi wykonawca. Do celow kontroli
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jako$ci 1 zatwierdzenia, zarzadzajacy realizacja umowy jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u Zrodet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy 1 producenta materiatow zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc. Zarzadzajacy realizacja umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez wykonawce, bedzie oceniaé zgodnos¢ wykonanych robot i uzytych
materialdw z wymaganiami szczegdélowych specyfikacji technicznych, na podstawie
dostarczonych przez wykonawce wynikow badan. Zarzadzajacy realizacja umowy moze
pobiera¢ probki 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykaza ze raporty wykonawcy sa niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot
z projektem wykonawczym 1 szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W takim
przypadku caltkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek zostang
poniesione przez wykonawcg.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

e posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepiséw

e posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskag Normg lub aprobatg
techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja i ktore spetniajag wymogi specyfikacji technicznej.

6.5. Wyniki kontroli.
Wyniki kontroli przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej

i administracyjnej strony budowy musza by¢ zapisywane na biezaco Dzienniku Budowy.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegélnych elementéw Robot,

e przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w Robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora,

e daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

e 7zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze$ciowych
1 ostatecznych odbiorow Robot,

e wyjasnienia, uwagi 1 propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiagzku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowe;,

e dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

¢ dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

e dane dotyczace jakosci Materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu Robot.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie
z dokumentacja projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru bgda wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilo$ci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione
wg ustalen Inspektora nadzoru na pis$mie. Obmiar gotowych roboét bedzie przeprowadzony
z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robodt i materialow.

Zasady okreS$lania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach
technicznych i KNR-ach oraz KNNRach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe;.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wdrazania.

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie, zapewniajagc w sposob ciagly
zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

8. ODBIORY ROBOT.
Rodzaje odbiorow Robot w zalezno$ci od ustalen odpowiednich specyfikacjach
technicznych, Roboty podlegaja nast¢pujacym odbiorom:
e odbiorowi czesciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu.
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior czesciowy.
Odbior Czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czes$ci robot.
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdt. Odbioru Robdt dokonuje Inspektor.

8.2. Odbior ostateczny (koncowy) robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot
w odniesieniu do ich zakresu (ilo$ci) oraz jako$ci. Catkowite zakonczenie Robdt oraz
gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona wpisem do Dziennika Budowy
z powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora. Odbior ostateczny Robot nastapi
w terminie ustalonym w Dokumentach, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora
zakonczenia Robot 1 przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie ponizej punkcie.
,Dokumenty do odbioru ostatecznego Robdt” Odbioru ostatecznego Robot dokona Komisja
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wyznaczona w obecnos$ci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich
oceny jako$Sciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiarow,
oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z specyfikacja techniczng i Dokumentacja
Projektowa. W toku odbioru ostatecznego Robdt, Komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw Robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu oraz odbioréw
czgsciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania Robo6t uzupetniajacych 1  Robot
poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych Robo6t poprawkowych lub Robét
uzupetniajacych, Komisja przerwie swoje czynnos$ci 1 ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jako$¢ wykonanych Robot
w poszczegOlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w specyfikacji
technicznej i Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, Komisja dokona potracen,
oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania Odbioru Ostatecznego Robdt jest
»Protokol Odbioru Ostatecznego Robot” sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do Odbioru Ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace

dokumenty:

e Dokumentacje Powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

e dokumenty uzasadniajace uzupelnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania
robét,

e Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow kontraktowych i ew. uzupetiajace
lub zamienne),

e Protokoty wszystkich Odbioréw Czgsciowych,

e Dzienniki Budowy,

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych Materiatéw, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa zgodnie z specyfikacja techniczng,

e sprawozdanie techniczne,

e inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Przejecie robdt na majatek i do eksploatacji nastapi na postawie ,,Protokotu Odbioru
Ostatecznego Robot” podpisanego przez przedstawiciela Zamawiajacego.

8.4. Odbior pogwarancyjny.

Odbioér Pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem
wad, ktore ujawnig si¢ w Okresie Gwarancyjnym i Rekojmi. Ostateczne zatwierdzenie Robot
po wygasnieciu Okresu Gwarancji (okresu odpowiedzialno$ci za usterki) nastapi po usunieciu
wszystkich usterek odnotowanych przy Odbiorze Ostatecznym oraz tych, ktore wystapity
w Okresie Gwarancji. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad Odbioru Ostatecznego.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostk¢ obmiarowa ustalona dla danej pozycji Przedmiaru Roboét. Cena jednostkowa
pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okre$lone dla tej Roboty .

Cena jednostkowa begdzie obejmowac:
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- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza,: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (koszty dotyczace
oznakowana Robdt, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, ekspertyzy
dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie
nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym
Przedmiarze Robdt jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie Robot objetych ta pozycja kosztorysowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207
poz. 2016 ).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia. (Dz. U. nr 120 poz. 1126)

e Rozporzadzenie MPiPS z dnia 29.09.1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bhp (tekst
jednolity Dz. U. z 2003r. Nr 169, poz. 1650)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych ( Dz. U. z 2003 r. nr 47 poz.
401)

e Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Spolecznej z dnia 14 marca 2000r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy r¢cznych pracach transportowych (Dz. U. z 2000r.
nr 26 poz. 313)

e PN-EN 45014:2000 Ogo6lne kryteria deklaracji zgodnosci sktadanej przez dostawce

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r.
w sprawie aprobat i kryteridw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych. (Dz. U. z 1998 r. Nr 107, poz. 679 1 z 2002 r. Nr 8 poz. 71, Nr 25 poz. 256)

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych 1 Administracji z dnia 31 lipca 1998 r.
w sprawie systemOw oceny zgodno$ci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu
znakowania wyrobow budowlanych dopuszczanych do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie. (Dz. U. z 1998 r. Nr 113, poz. 728)

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 24 lipca 1998 r.
w sprawie okreslenia wykazu wyrobow budowlanych nie majacych istotnego wptywu na
spetnianie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosowanych wedtug
uznanych zasad sztuki budowlanej. (Dz. U. z 1998 r. Nr 99, poz. 673)

e Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 1999 r. w sprawie wykazu wyrobow
wyprodukowanych w Polsce, a takze wyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy,
mogacych stwarza¢ zagrozenie albo stuzacych ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowia lub
srodowiska, podlegajacych obowiazkowi certyfikacji na znak bezpieczenstwa
1 oznaczania tym znakiem, oraz wyrobow podlegajacych obowigzkowi wystawiania przez
producenta deklaracji zgodnosci. (Dz. U. z 2000 r. Nr 5, poz. 53)

19



SST-G-01
ROBOTY W ZAKRESIE KOTLOWNI GAZOWEJ

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
09.3 09000000-3 Produkty naftowe, paliwo, energia
elektryczna i inne zrédla energii
09.32 09320000-8 Para, goraca woda i podobne produkty
09.32.30 | 09323000-9 Wezet cieplny lokalny
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt w zakresie wykonania budowy kotlowni gazowe;j
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nast¢pujacych prac:

Wykonanie instalacji kottowni gazowej w budynku A2;
Wykonanie instalacji kottowni gazowej w budynku A3;
Montaz kotta gazowego kondensacyjnego w budynku A2;
Montaz kotta gazowego kondensacyjnego w budynku A3;
Montaz systemu Detekcji Gazéw GAZEX;
Montaz instalacji podgrzewania c.w.u.;
Montaz zawordw instalacyjnych;
Montaz pompy obiegu kotlowego;
Montaz pompy obiegowej;
Montaz pompy obiegu cyrkulacyjnego;
Montaz naczynia wzbiorcczego c.w.u.;
Montaz zasobnika c.w.u.;
Montaz zaworow instalacyjnych;
Montaz filtrow;
Montaz stacji uzdatniania wody;
Montaz urzadzen i automatyki;
Wykonanie izolacji termicznej instalacji;
Wykonanie znakowania kierunku przeptywu czynnika;
Wykonanie okresowej dezynfekcji instalacji wodociagowe;j cieptej wody;
Wykonanie sprawdzenia szczelnosci urzadzen wezla cieplnego;
Wykonanie protokotow odbioru;
Wykonanie ptukania i prob cisnieniowych wezta;
Szczegdlowy zakres rzeczowy i ilosciowy robot ziemnych wedlug przedmiaréw oraz




dokumentacji

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

e Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje¢ robdt zgodnie z Projektem, PN, Umowa,
Specyfikacja Techniczng, przedmiarem robot, poleceniami nadzoru inwestorskiego oraz
zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane, ,,Warunkami technicznymi
wykonania 1 odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom I Budownictwo Ogolne”
Arkady, Warszawa 1990.

e Wszelkie zmiany 1 odstepstwa od powyzszych uwarunkowan nie moga powodowac
zmniejszenia trwato$ci eksploatacyjne;.

2. MATERIALY.
2.1. Rury i przewody.
2.1.1. Rura stalowa ocynkowana gwintowana.

Rury do urzadzen cisnieniowych znajdujg zastosowanie we wszystkich gateziach
przemystu. O mozliwos$ci zastosowania poszczegolnych grup rur z punktu widzenia ci$nienia,
temperatury 1 rodzaju przeptywajacego medium, stanowit odpowiednie wytyczne dla
urzadzen ci$nieniowych a do nich odpowiadajace normy na rury. Wymiary oraz ich tolerancje
Dane techniczne:

e Srednica DN25, DN32, DN40, DN80, DN100 oraz DN250
e  Grubosci Scianek min 2,9 mm

e Materiat stal ocynkowana

e Max temperatura pracy + 100 °C

e Rozszerzalno$¢ cieplna 0,0165 mm/(mK)

e Przewodno$¢ cieplna 15 W/(mK)

e Chropowato$¢ powierzchni 1,5 pm

2.2. Kociol gazowy.
2.2.1. Kondensacyjny wiszacy kociol gazowy — budynek 2.

Kotlownia gazowa dla potrzeb instalacji CO, ciepta wentylacyjnego, przygotowania
cieptej wody uzytkowej. Podgrzewanie cieptej wody uzytkowej w funkcji priorytetu zapewnia
nam obnizenie mocy kotlowni. W kotlowni znajduje si¢ kaskada czterech kotlow
kondensacyjnych, zasilanych gazem ziemnym dla budynku A3, oraz kaskady dwoch kottow
kondensacyjnych dla budynku A2. Kotty pracuja w uktadzie kaskadowym, sterowanym przez
cyfrowy, pogodowy regulator.

Dane techniczne:
e Moc 84 kW
e  Wydajno$¢ grzewcza 40,8 kW

2.2.2. Kondensacyjny wiszacy kociol gazowy — budynek 3.

Kottownia gazowa dla potrzeb instalacji CO, ciepta wentylacyjnego, przygotowania
cieptej wody uzytkowej. Podgrzewanie cieptej wody uzytkowej w funkcji priorytetu zapewnia
nam obnizenie mocy kottowni. W kotlowni znajduje si¢ kaskada czterech kotlow
kondensacyjnych, zasilanych gazem ziemnym dla budynku A3, oraz kaskady dwodch kottow
kondensacyjnych dla budynku A2. Kotly pracuja w uktadzie kaskadowym, sterowanym przez
cyfrowy, pogodowy regulator.
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Dane techniczne:
e  Moc dla budynku A3 298 kW
e  Wydajno$¢ grzewcza 34,7 -136,1 kW

2.2.3. Sprzeglo hydrauliczne.

Sprzegta hydrauliczne znajduja zastosowanie w uktadach kotlowych dla rozdzielenia
hydraulicznego obiegow: kottowego 1 grzewczego. Rozdzielenie uktadow utatwia
zdecydowanie sterowanie ukladem co jest wazne w przypadku wigkszych i ztozonych
uktadow jak rowniez przy modernizacji starych instalacji. Sprzeglo pracuje réwniez jako
odmulacz. Sprzegla znajduja tez zastosowanie w uktadach chlodniczych. Zmieniaja si¢ wtedy
kierunki przeptywu przez sprzeglo.

Dane techniczne:

e  Moc palnika 36 — 166 kW
e Zuzycie oleju 3-14kgh
e  Moc kotta przy nk=92% 33 - 153 kW
e Tryb pracy 2-stopniowy
e Znamionowa moc cieplna 180kW

e Napigcie 1~230/240 V
e (Czestotliwosc 50 Hz

e Znamionowa moc cieplna 126 kW

e Silnik 180 W

e Czujnik ptomienia MZ770S

e Waga 18,5 kg

e Natezenie hatasu <73 db(A)
2.3. Zawory.

2.3.1. Zawor antyskazeniowy klasy BA.

Zespot zabezpieczajacy — izolator przeplywow zwrotnych z obnizong strefa ci$nienia
z mozliwoscig nadzoru z filtrem, i zaworami odcinajagcymi na wlocie i wylocie. Izolatory
przeptywow zwrotnych uzywane sa do zabezpieczenia sieci wodociggowych przed wtéornym
zanieczyszczeniem spowodowanym wystgpieniem przeplywow zwrotnych. Izolatory
przeptywow zwrotnych sktadaja si¢ z dwoch zaworéw zwrotnych i komory posredniej,
w ktérej w momencie wystgpienia przeptywu zwrotnego tworzy si¢ przerwa powietrzna
oddzielajaca strefe zasilania i odptywu. Praca w pozycji poziome;.
Dane techniczne:

e Srednica DNI15

e  Min temperatura pracy 0°C

e  Max temperatura pracy + 65 °C

¢ (Ci$nienie nominalne 10 bar

e  Ci$nienie probne 16 bar

e Korpus: braz zawory zwrotne: mosiadz i PPO (polioksyfenylen)
e Medium: czyste ciecze

e Membrana i uszczelki: EPDM

e Polozenie robocze: praca w pozycji poziomej

2.3.2. Zawor bezpieczenstwa.

Membranowy zawoOr bezpieczenstwa katowy gwintowany 1915 stuzy do
zabezpieczania ci$nieniowych systemow, wypelnionych cieczg lub gazem obojetnym, przed
przekroczeniem dopuszczalnego cisnienia. Zawory bezpieczenstwa mozna stosowac
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w cisnieniowych instalacjach wodnych 1 z innymi nieklejacymi cieczami lub gazami
obojetnymi.

Dane techniczne:

e Nominalne ci$nienie 4,0 bar

e  Max temperatura 140 °C
e Przelot d, =20 mm
e Nastawa 3,0 bar

2.3.3. Zawor do napelniania instalacji.
Membranowy zawor stuzy do napelniania instalacji systeméw wypekionych ciecza
przed przekroczeniem dopuszczalnego cisnienia.
Dane techniczne:
¢ Nominalne ci$nienie 6 bar

e Max temperatura 110°C
e Przelot d, =20 mm
e Nastawa 8,0 bar

2.3.4. Zawor bezpieczenstwa.

Membranowy zawor bezpieczenstwa katowy gwintowany stuzy do zabezpieczania
cis$nieniowych systemoéw, wypetnionych ciecza lub gazem obojetnym, przed przekroczeniem
dopuszczalnego ci$nienia. Zawory bezpieczenstwa mozna stosowaé w ciSnieniowych
instalacjach wodnych i z innymi nieklejagcymi cieczami lub gazami obojetnymi.

Dane techniczne:
e Nominalne ci$nienie 6 bar

e Max temperatura 140°C
e Przelot do, =20 mm
e  Wiclkos¢ 1’

2.3.5. Zawor odcinajacy.

Zawory odcinajace sg przeznaczone do utrzymania jednego kierunku przeptywu
w instalacjach wody zimnej i goracej oraz innych czynnikow nieagresywnych.
Dane techniczne:

e Srednica DN25, DN32, DN40, DN80 oraz DN100
e Max temperatura + 100 °C
e (Cisnienie robocze PN10 oraz PN16

2.3.6. Zawor kulowy gwintowany.

Zawory odcinajace sg przeznaczone do utrzymania jednego kierunku przeptywu
w instalacjach wody zimnej i goracej oraz innych czynnikow nieagresywnych.
Dane techniczne:

e Srednica DN25

e Rodzaj gwintowany

e Max temperatura + 100 °C

e Cisnienie robocze PN10 oraz PN16

2.3.7. Zawor kulowy kolnierzowy

Zawory odcinajace sg przeznaczone do utrzymania jednego kierunku przeptywu
w instalacjach wody zimnej i1 goracej oraz innych czynnikow nieagresywnych.
Dane techniczne:
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e Srednica DN25

e Rodzaj kotierzowy

e Max temperatura + 100 °C

e (Cisnienie robocze PN10 oraz PN16

2.3.8. Zawor zwrotny.

Zawory zwrotne sg przeznaczone do utrzymania jednego kierunku przeptywu
w instalacjach wody zimnej i gorgcej oraz innych czynnikdw nieagresywnych.
Dane techniczne:

e Srednica DN25, DN32, DN40 oraz DN80

e Max temperatura 100°C
e Cisnienie robocze PN10
e Konstrukcja kuty mosiadz

2.3.9. Zawor rownowazacy.

Reczne zawory rownowazace stuzg tam, gdzie montaz innych zaworéw moze
stanowi¢ wyzwanie ze wzgledu na ograniczong przestrzen, zawory posiadaja pokretto reczne,
ktére mozna tymczasowo zdemontowaé w celu ulatwienia montazu w ograniczonych

przestrzeniach.
Dane techniczne:

e Srednica DN20

e Nastawa 6,0 m’/h

e Max temperatura czynnika +120 °C

e Cisnienie nominalne 20 bar

e  Materiat korpusu zaworu Mosiadz DZR

e Typ polaczen gwint wewnetrzny
Dane techniczne:

e Srednica DN32

e Nastawa 8,7 m’/h

e Max temperatura czynnika +120 °C

e Cisnienie nominalne 20 bar

e  Materiat korpusu zaworu Mosiadz DZR

e Typ polaczen gwint wewnetrzny

2.3.10. Zawor tréjdrogowy wraz z silownikiem.

Zawory obrotowe stosowane s3 w polaczeniu z sitownikami. Zawory obrotowe
znajduja zastosowanie w uktadach regulacji temperatury zasilania obiegu grzewczego gdy nie
ma S$cistych wymagan odno$nie charakterystyki zaworu i gdzie dopuszczalna jest pewna
nieszczelnos$¢ zamkniecia zaworu — np. wigkszo$¢ uktadow kotlowych.

Dane techniczne:

e Srednica DN20

e Wspolczynnik kvs 6,3 m’/h

e  Max ci$nienie robocze PNI10

e Czynnik Woda obiegowa

e  Alternatywny czynnik 1 Woda z glikolem do 50%
e  Min temperatura czynnika +2°C

e Max temperatura czynnika + 110 °C

24



e Liczba kré¢cow 3

e Potlozenie trzpienia Swobodne

e Typ przyltacza Gwint wewnetrzny

e Moment 5

e  Material korpusu zaworu CuZn36Pb2As (Brass DZR, CW 602N)

Dane techniczne:

e Srednica DN65

e  Wspotczynnik kvs 63,0 m’/h

e  Max ci$nienie robocze PNI10

e (Czynnik Woda obiegowa

e Alternatywny czynnik 1 Woda z glikolem do 50%
e  Min temperatura czynnika +2°C

e Max temperatura czynnika + 110 °C

e Liczba kréécow 3

e Potlozenie trzpienia Swobodne

e Typ przylacza Gwint wewngtrzny

e Moment 5

e  Material korpusu zaworu CuZn36Pb2As (Brass DZR, CW 602N)

2.3.11. Zawor regulacyjny.

Zawory regulacyjne s3 stosowane do precyzyjnej regulacji poziomu temperatury
w uktadach ogrzewania, ktora zapewnia komfort w budynku uzytkownikowi koncowemu.
W rozumieniu energetycznej sprawnosci, optymalny poziom temperatury moze prowadzi¢ do
obnizenia strat energii a przez to do ograniczenia emisji CO2. Dobry wskaznik regulacyjnosci
1 szybka reakcja na zmiany na zapotrzebowanie C.W.U. sg jednymi z gléwnych czynnikow
potrzebnych do zapewnienia optymalnych warunkow dziatania regulacji.
Dane techniczne:

e Srednica DNS50

e  Wspodlczynnik kvs 7,0 m*/h

e C(Cisnienie PN25

e Czynnik Woda obiegowa

e  Alternatywny czynnik 1 Woda z glikolem do 30%
e  Min temperatura czynnika +5 °C

e Max temperatura czynnika +150 °C

e Liczba kro¢cow 2 drogowy

e Potozenie trzpienia Normalnie otwarty

e Typ przyltacza Kohhierz

e  Material korpusu zaworu Zeliwo sferoidalne GGG 40.3
e  Max rdznica ci$nien na zaworze 16 bar

e Skok 10 mm

e  Charakterystyka Split (Dzielona)

e  Charakterystyka mieszania —

e Wspoélczynnik kawitacji 0,5

e Stosunek regulacji min 50:1

e Przeciek max 0,05 % Kvs

e Odcigzony hydraulicznie Tak

25



2.4. Pompy i naczynia.
2.4.1. Pompa obiegowa.

Bezdlawnicowa pompa obiegowa z przylaczem gwintowanym lub kohierzowym,
silnikiem EC i automatycznym dopasowaniem wydajnosci. Pompa majaca zastosowanie
instalacjach wodnych, grzewczych wszystkich systeméw, instalacjach klimatyzacyjnych,
zamknietych obiegow chtodzenia, przemystowych instalacjach cyrkulacyjnych. Wys$wietlacz
LED do wskazywania zadanej wysokos$ci podnoszenia i komunikatéw o awariach
Dane techniczne:

e Medium woda 100%

e Wysokos$¢ podnoszenia 4,0 m H20

e Wydajnosé 324 m’/h

¢  Min temperatura pracy +2°C

e Max temperatura pracy +110°C

e Stopien ochrony X4D

e Kasa izolacji F

e  (Czestotliwos¢ podstawowa 50/60 Hz

e Napigcie nominalne 1x230 V

e  Korpus pompy stal nierdzewna
e  Wirnik tworzywo sztuczne

2.4.2. Pompa obiegowa.

Bezdlawnicowa pompa obiegowa z przylaczem gwintowanym lub kolnierzowym,
silnikiem EC i1 automatycznym dopasowaniem wydajnosci. Pompa majaca zastosowanie
instalacjach wodnych, grzewczych wszystkich systemdéw, instalacjach klimatyzacyjnych,
zamknigtych obiegéw chtodzenia, przemystowych instalacjach cyrkulacyjnych. Wyswietlacz
LED do wskazywania zadanej wysokos$ci podnoszenia 1 komunikatéw o awariach
Dane techniczne:

e Medium woda 100%

e Wysokos$¢ podnoszenia 1,0 m H20

e Wydajnosé 0,96 m’/h

e  Min temperatura pracy +2°C

e Max temperatura pracy +110°C

e Stopien ochrony X4D

e Kasa izolacji F

o  (Czgstotliwos¢ podstawowa 50/60 Hz

e Napigcie nominalne 1x230 V

e Korpus pompy stal nierdzewna
e  Wirnik tworzywo sztuczne

2.4.3. Pompa obiegowa.

Bezdlawnicowa pompa obiegowa z przylaczem gwintowanym lub kotnierzowym,
silnikiem EC i1 automatycznym dopasowaniem wydajnosci. Pompa majaca zastosowanie
instalacjach wodnych, grzewczych wszystkich systemoéw, instalacjach klimatyzacyjnych,
zamknigtych obiegéw chtodzenia, przemystowych instalacjach cyrkulacyjnych. Wys$wietlacz
LED do wskazywania zadanej wysokos$ci podnoszenia 1 komunikatéw o awariach
Dane techniczne:

e Medium woda 100%
e  Wysokos¢ podnoszenia 1,0 m H20
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Wydajnosé

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Stopien ochrony

Kasa izolacji
Czestotliwos¢ podstawowa
Napigcie nominalne
Korpus pompy

Wirnik

2.4.4. Pompa obiegowa.

5,27 m’h

+2°C

+ 110 °C

X4D

F

50/60 Hz

1x230 V

stal nierdzewna
tworzywo sztuczne

Bezdlawnicowa pompa obiegowa z przylaczem gwintowanym lub kohierzowym,

silnikiem EC 1 automatycznym dopasowaniem wydajnosci. Pompa majgca zastosowanie
instalacjach wodnych, grzewczych wszystkich systemow, instalacjach klimatyzacyjnych,
zamknietych obiegéw chtodzenia, przemystowych instalacjach cyrkulacyjnych. Wyswietlacz
LED do wskazywania zadanej wysokosci podnoszenia i komunikatow o awariach

Dane techniczne:

e Medium woda 100%

e  Wysokos¢ podnoszenia 6,0 m H20

e  Wydajnos¢ 3,38 m’/h

e  Min temperatura pracy +2°C

e  Max temperatura pracy +110°C

e Stopien ochrony X4D

e Kasa izolacji F

o  Czestotliwos¢ podstawowa 50/60 Hz

e Napigcie nominalne 1x230 V

e Korpus pompy stal nierdzewna
e  Wirnik tworzywo sztuczne

2.4.5. Pompa obiegowa.

Bezdlawnicowa pompa obiegowa z przylaczem gwintowanym lub kohierzowym,
silnikiem EC i automatycznym dopasowaniem wydajnosci. Pompa majaca zastosowanie
instalacjach wodnych, grzewczych wszystkich systeméw, instalacjach klimatyzacyjnych,
zamknietych obiegow chtodzenia, przemystowych instalacjach cyrkulacyjnych. Wyswietlacz
LED do wskazywania zadanej wysoko$ci podnoszenia i komunikatéw o awariach

Dane techniczne:

e Medium

Wysoko$¢ podnoszenia
Wydajnosé

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Stopien ochrony

Kasa izolacji
Czestotliwos¢ podstawowa
Napigcie nominalne
Korpus pompy

Wirnik

woda 100%
6,0 m H20
11,44 m’/h
+2°C
+110°C

X4D

F

50/60 Hz
1x230 V

stal nierdzewna
tworzywo sztuczne
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2.4.6. Pompa obiegowa.

Bezdlawnicowa pompa obiegowa z przylaczem gwintowanym lub kohierzowym,
silnikiem EC i automatycznym dopasowaniem wydajnosci. Pompa majaca zastosowanie
instalacjach wodnych, grzewczych wszystkich systeméw, instalacjach klimatyzacyjnych,
zamknietych obiegow chtodzenia, przemystowych instalacjach cyrkulacyjnych. Wyswietlacz
LED do wskazywania zadanej wysoko$ci podnoszenia i komunikatéw o awariach

Dane techniczne:

e Medium

Wysokos$¢ podnoszenia
Wydajnosé

Min temperatura pracy
Max temperatura pracy
Stopien ochrony

Kasa izolacji
Czestotliwos¢ podstawowa
Napigcie nominalne
Korpus pompy

Wirnik

2.4.7. Pompa obiegowa.

woda 100%
4,0 m H20
22,92 m*/h
+2°C
+110°C

X4D

F

50/60 Hz
1x230 V

stal nierdzewna
tworzywo sztuczne

Bezdlawnicowa pompa obiegowa z przylaczem gwintowanym lub kolnierzowym,

silnikiem EC i1 automatycznym dopasowaniem wydajnosci. Pompa majaca zastosowanie
instalacjach wodnych, grzewczych wszystkich systemdw, instalacjach klimatyzacyjnych,
zamknigtych obiegéw chtodzenia, przemystowych instalacjach cyrkulacyjnych. Wyswietlacz
LED do wskazywania zadanej wysoko$ci podnoszenia i komunikatéw o awariach

Dane techniczne:

e Medium woda 100%

e  Wysokos$¢ podnoszenia 1,5 m H20

e  Wydajnos¢ 6,7 m’/h

e  Min temperatura pracy +2°C

e Max temperatura pracy +110°C

e  Stopien ochrony X4D

e Kasa izolacji F

o  (Czestotliwos¢ podstawowa 50/60 Hz

e Napigcie nominalne 1x230 V

e  Korpus pompy stal nierdzewna
e  Wirnik tworzywo sztuczne

2.4.8. Pompa obiegu cyrkulacyjnego.

Bezdlawnicowa pompa obiegowa z przylaczem gwintowanym lub kolnierzowym,
silnikiem EC i1 automatycznym dopasowaniem wydajnosci. Pompa majaca zastosowanie
instalacjach wodnych, grzewczych wszystkich systemoéw, instalacjach klimatyzacyjnych,
zamknigtych obiegéw chtodzenia, przemystowych instalacjach cyrkulacyjnych. Wyswietlacz
LED do wskazywania zadanej wysoko$ci podnoszenia i komunikatéw o awariach
Dane techniczne:

e Medium woda 100%
e  Wysokos¢ podnoszenia 1,0 m H20
e Wydajnosé 0,06 m’/h

e  Min temperatura pracy +2°C

28



e  Max temperatura pracy +110°C

e Stopien ochrony X4D

e Kasa izolacji F

o  Czestotliwos¢ podstawowa 50/60 Hz

e Napiecie nominalne 1x230 V

e Korpus pompy stal nierdzewna

e  Wirnik tworzywo sztuczne

2.4.9. Pompa obiegu cyrkulacyjnego.

Bezdlawnicowa pompa obiegowa z przylaczem gwintowanym lub kohierzowym,
silnikiem EC i automatycznym dopasowaniem wydajnosci. Pompa majaca zastosowanie
instalacjach wodnych, grzewczych wszystkich systeméw, instalacjach klimatyzacyjnych,
zamknietych obiegow chtodzenia, przemystowych instalacjach cyrkulacyjnych. Wyswietlacz
LED do wskazywania zadanej wysokos$ci podnoszenia i komunikatéw o awariach

Dane techniczne:
¢ Medium

2.4.10. Naczynie wzbiorcze 30 1.

woda 100%

e Wysokos$¢ podnoszenia 6,0 m H20

e  Wydajnos¢ 0,1 m*/h

e  Min temperatura pracy +2°C

e Max temperatura pracy +110°C

e Stopien ochrony X4D

e Kasa izolacji F

o  (Czgstotliwos¢ podstawowa 50/60 Hz

e Napiecie nominalne 1x230 V

e  Korpus pompy stal nierdzewna

e  Wirnik tworzywo sztuczne

Cisnieniowe naczynie przeponowe, przeptywowe, do instalacji przygotowania cieptej
wody uzytkowej, podwyzszajacych cisnienie i zaopatrujagcych w wode.

Dane techniczne:

e Pojemnosé 30 litra

e Max ci$nienie pracy 6 bar

e (Cisnienie wstepne 1,5 bar

e Srednica ?364 mm
e  Wysokos¢ 465 mm
e Przylacze R 3/4”

e  Max temperatura +70 °C

e Waga 5,5kg

e Kolor szary

2.4.11. Zbiornik c.w.u.

Zbiornik emaliowany majacy zastosowanie w instalacjach cieptowniczych.

Dane techniczne:

e Pojemno$¢ znamionowa 15001
e Srednica 1 000 mm
e  Wysokos¢ 2 440 mm
e Powierzchnia wymiennika 4,38 m*
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e Masa 358 kg
e Klasa efektywnosci energetycznej B

2.4.12. Zbiornik c.w.u.
Zbiornik emaliowany majacy zastosowanie w instalacjach cieptowniczych.
Dane techniczne:

e Pojemnos$¢ znamionowa 20001

e Srednica 1 200 mm
o  Wysokos¢ 2 325 mm
e Powierzchnia wymiennika 6,08 m*

e Masa 470 kg

e Klasa efektywnos$ci energetyczne;j B

2.5. Materialy uzupelniajgce instalacje.
2.5.1. Filtr siatkowy

Filtry instalowane przed armaturg regulacyjng, sa przeznaczone do oczyszczania
przeptywajacego przez nie czynnika. Moga by¢ stosowane w cieplownictwie oraz w innych
galeziach przemystu.
Dane techniczne:

e Srednica DN25, DN32, DN40 oraz DN80

e Typ kohierzowy

e Cisnienie nominalne PN16

e  Wspoblczynnik przeptywu 32 m’/h

e  Min temperatura -35°C

e  Max temperatura +150 °C

e Tlo$¢ oczek na 1 cm? 300 cm®

e Korpus zeliwo sferoidalne EN-GJS 400-15
e Siatka stal kwasoodporna

2.6. Materialy pomiarowe.
2.6.1. Manometr techniczny 0 — 0,6 MPa.
Manometr przeznaczony do pomiaru ci$nienia wszystkich mediéw gazowych
1 suchych, ktore nie reaguja z czeSciami ze stopu miedzi.
Dane techniczne:

e Srednica 160 mm

e  Zakresy ci$nie 0-0,16 MPa

e Klasa doktadnosci 1,6

e Kirdciec radialny, gwint M20x1,5

e Obudowa stalowa malowana na czarno
e Max temperatura medium + 130 °C

2.6.2. Termometr przemyslowy prosty.

Termometr przeznaczony jest do instalacji w rurociggach i1 zbiornikach. Wykonany
oprawie metalowej daje wiele mozliwosci pomiaru temperatury medidow gazowych oraz
ptynnych. Uzycie termometréow w warunkach potencjalnie zagrozonych wybuchem jest
mozliwe bez specjalnego oznaczenia
Dane techniczne:

e  Zakres temperatury 0 °C do 120°C (1,0)
e Medium rtec

30



e Rodzaj prosty

e  Min temperatura 0°C

e  Min ciSnienie 8,0 MPa
e Obudowa i czujnik stal CrNi

2.6.3. Czujnik zanurzeniowy.

Czujnik do pomiaru temperatury zewnetrznej i - w niewielkim zakresie — innych
wplywoéw np. promieniowania slonecznego, wiatru, temperatury $cian. Czujnik stosowany
jest w instalacjach grzewczych, wentylacyjnych 1 klimatyzacyjnych jako czujnik prowadzacy
w pogodowej regulacji temperatury zasilania oraz czujnik pomiarowy np. wykorzystywany do
optymalizacji, wyswietlania mierzonej wartosci lub do podtaczenia do systemu zarzadzania

budynkiem

Dane techniczne:

e Stala czasowa 15 min

e Min temperatura pracy -50°C

e Max temperatura pracy + 50 °C

e  Materiat pokrywy ABS

e  Materiat podstawy PC

e Stopien ochrony IP54

e Montaz scienny

e  Zaciski srubowe do przewodow 2x1,5 mm? lub 1 x 2,5 mm?
e Doprowadzenie kabla dtawik kablowy Pg 11

e  Wilgotnos¢ 0...100 % r.h.

e Stala czasowa ok. 14 min

e  Doktadno$¢ +0.4 K przy 0°C

2.7. Neutralizator kondensatu.

Neutralizator jest urzadzeniem przeznaczonym do neutralizacji kondensatu z kottéw
kondensacyjnych. Stuzy do eliminacji kwasnego kondensatu z kotlta, przed jego
odprowadzeniem do kanalizacji, szamba lub oczyszczalni $ciekow. Dziala na zasadzie
grawitacyjnego przepuszczenia kondensatu przez ztoze neutralizujgce bez uzycia pompy.

2.8. Stacja uzdatniania wody.

Stacja uzdatniania wody to jednokolumnowy zmigkczacz sterowany objetosciowo,
zaprojektowany specjalnie dla gospodarstw domowych oraz obiektow ustugowych
— Zmigkczacz wody dziata na zasadzie klasycznego procesu wymiany jonowej i powoduje
zmniejszenie twardos$ci wody w instalacji wody uzytkowe;.

Dane techniczne:

e  Przeptyw 151/s

e Cisnienie pracy 1.0/ 8.0 bar
e  Wytrzymalo$¢ termiczna 5°C/40°C
e  Objetosc¢ zywicy 201

e Zuzycie soli na regeneracj¢ 2,5kg

e Temperatura medium 5°C/30°C
e Zuzycie wody na regeneracj¢ 1251

e Pojemnos$¢ zbiornika na so6l 24 kg

e Pofaczenie elektryczne 230V

o (Czestotliwosé 50 Hz

e  Waga brutto 65 kg
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e Stopien ochrony IP51

2.9. Instalacja termiczna.

Przewody prowadzone w budynku nalezy izolowaé termicznie izolacja z pianki
polietylenowej zgodnie z wymogami Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
6 listopada 2008 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki
1ich usytuowanie.

2.10. System Detekcji Gazow GAZEX.
2.10.1. Modut sterujacy.

Dwuprogowy modut alarmowy przeznaczony do kontroli i zasilania od 1 do 2/4
progowych detektorow gazéw do stosowania w Dwuprogowym Systemie Detekcji Gazdw,
Aktywnym Systemie Bezpieczenstwa Instalacji Gazowej GX (ASBIG).

Dane techniczne:

e  Max ilos$¢ detektorow 2

e  Wyjscia sterujace alarmowe 12 V 2

e  Wyjscia sterujace stykowe 2

e  Wyjscie sterujace awaryjne tak

e  Wyjscie sterujace zaworem odcinajagcym tak

e  Wejscia alarmowe 2

e Napigcie zasilania 230V~

e  Wymiary 240x215x115 mm

2.10.2. Detektor przeciwwybuchowy do gazow wybuchowych.

Detektory sg przeznaczone do wykrywania obecno$ci niebezpiecznych stezen gazoéw
lub par cieczy wybuchowych, toksycznych lub tlenu w powietrzu w pomieszczeniach
zamknietych. Sygnalizujg przekroczenie dwoch progdéw alarmowych (Al, A2) ustawionych
w wymiennym module sensorycznym (progi ustawione na etapie produkc;ji).

Dane techniczne:

e Napigcie zasilania 12V

e  Max pobo6r mocy 16 W

e  Min temperatura pracy -10°C

e Max temperatura pracy +40 °C

e [los¢ kanatléw pomiarowych 2

e Poziomy alarmowe 2

e Poziom alarmu dla kazdego kanatu i kazdego poziomu — optyczna;

zbiorcza akustyczna; pamig¢é sygnaldw wyjsciowych
kazdego poziomu - optyczna

e Kasowanie pamieci przyciskiem na ptycie czotowe

e Blokada sygnatow wejsciowych: ok. 60 sek., po wiaczeniu zasilania;
wyjsciowych: ok. 20 sek. (op6znienie)

e Sygnalizacja akustyczna wewnetrzna syrenka piezoceramiczna
glo$nos¢ ok. 60dB/1m

e Zasilanie detektorow oV

e Sygnalizacja awarii lampka LED z6tta

e Sygnalizacja wiaczenia lampka LED zielona (osobno dla kazdego detektora ),

sygnalizacja przeciazenia
e Szybkie wyzwalanie sygnatow reczne, przyciskiem ,,TEST” pod pokrywa listwy
zaciskowej, jednoczesne dla obu progow
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e Kontrola zasilania modutu lampka LED, zielona; wskazuje takze stan wygrzewania
e  Wymiary, wag 215x240x115 mm

e Waga 1,8kg

e  Obudowa ABS + PC, 6 przepustéw kablowych

e Stopien ochrony P54

2.10.3. Zawor klapowy.

Zawor przeznaczony jest do uzytku w strefach zagrozenia wybuchem i przystosowany
do montazu na zewnatrz obiektow. Pewnie i1 skutecznie odcina doptyw gazu do instalacji
w chwili wykrycia przez detektory jego obecnosci w pomieszczeniu. Zawor
elektromagnetyczny otwierany jest tylko rgcznie, a zamykany poprzez impuls elektryczny lub
recznie (przyciskiem).

Dane techniczne:

e Srednica DN25 oraz DN65
e Napigcie 12V

e Max ci$nienie 5 bar

e  Gatunek stali stop aluminium
e  Material wykonania stop aluminium
e Rodzaj ci$nienia $rednie/niskie
e  Min temperatura -30°C

e Max temperatura +50 °C

e Waga 26 kg

e Dlugos¢ catkowita 325 mm

o  Wysokos¢ 257 mm

e Szerokos¢ 325 mm

o  Glebokosé 270 mm

2.10.4. Sygnalizator optyczno — akustyczny.

Sygnalizatory akustyczno — optyczne przeznaczone sa do dzwigkowej i wizualnej
prezentacji stanéw alarmowych. Sygnalizatory posiadaja bryzgoszczelng obudowe — moga
by¢ stosowane zard6wno wewnatrz, jak i na zewnatrz budynkow.

Dane techniczne:

e Napigcie zasilania 12V

e  Max pobdr pradu 90 mA (syrena + lampa)

e  Min temperatura pracy -25°C

e  Max temperatura pracy +60 °C

e Sygnalizacja optyczna pulsacyjna 1,2 Hz; diody LED czerwone

e Sygnalizacja akustyczna ton przerywany ok.110 dB/30cm, mozliwos¢
wyciszenia (zworkg): 103 dB/30cm

e  Wymiary w pozycji montazowej 183x310x75 mm

e Masa ok. 0,7 kg

e Obudowa / stopien ochrony ABS / 1P44

211.1. Otulina izolacyjna z pianki poliuretanowej.

Otulina wykonana ze spienionego poliuretanu. Pozwala to na uzyskanie dobrych
parametréw izolacyjnych, wspotczynnik przewodnosci cieplnej A = 0,040 W/mK przy
temperaturze 40°C. Materialy spetniaja wymagania dotyczace odpornosci pozarowej. Otulina
stosowana dla izolacji termicznej sieci cieplnych, weztdw cieplnych, rurociaggéw 1 polaczen
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centralnego ogrzewania, cieplej wody uzytkowej wewnatrz budynkéw mieszkalnych,
biurowych i przemystowych.
Dane techniczne:

e Gestosé 20 kg/m’® + 15%

e Kolor ptaszcza szary

e Wspolczynnik przewodzenia ciepta 0,040 W/mK

e Max temperatury pracy +135°C

e Wytrzymalo$¢ na $ciskanie 10 % odksztalcenie przy nacisku 20 kPa
e Zapach neutralny

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych
robot, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku 1 wyladunku materiatow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien
uzyska¢ akceptacje Inzyniera Budowy i musi spetnia¢ wymogi stawiane odno$nymi
przepisami. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowaé¢ wykonanie robot zgodnie
z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera Budowy
w terminie przewidzianym kontraktem. Sprzg¢t powinien mie¢ ustalone parametry techniczne
1 powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z jego
przeznaczeniem. Maszyny i1 urzadzenia mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich
stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia
przez osoby niepowolane. Do wykonania instalacji wodnokanalizacyjnej Wykonawca moze
skorzysta¢ ze sprzetu typu:

e samochod dostawczy,

e gwintownica do rur,

e narzedzia montazowe,

e inne narzedzia wynikajace ze specyfikacji prac i wymagan dokumentacji techniczne;.

4. TRANSPORT.
4.1. Rury.

Rury w wigzkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej
dtugosci. Ksztaltki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu,
przetadunku i magazynowania rur i ksztattek nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia.

4.2. Armatura.

Dostarczong na budowe armatur¢ nalezy uprzednio sprawdzi¢ na szczelno$¢.
Armatur¢ nalezy sktadowa¢ w magazynach zamknigtych. Armatura specjalna, jak zawory
termostatyczne, powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta.
Armaturg, taczniki 1 materialy pomocnicze nalezy przechowywa¢ w magazynach lub
pomieszczeniach zamknigtych w pojemnikach.

4.3. Izolacja termiczna.

e Materialy przeznaczone do wykonania izolacji cieplnych powinny by¢ przewozone
krytymi $§rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed zawilgoceniem,
zanieczyszczeniem i zniszczeniem.

e  Wyroby i materialy stosowane do wykonywania izolacji cieplnych nalezy przechowywac
w pomieszczeniach zamknietych i suchych. Nalezy unika¢ dhuzszego dziatania promieni
stonecznych na otuliny z PE, poniewaz material ten nie jest odporny na promienie
ultrafioletowe.
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Materialty przeznaczone do wykonywania izolacji cieptochronnej powinny mieé
ptaszczyzny i krawedzie nie uszkodzone, a odchytki ich wymiaréw w stosunku do
nominalnych wymiaréw produkcyjnych powinny zawiera¢ si¢ w granicach tolerancji
okreslonej w odpowiednich normach przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Wymagania Ogdlne.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej SST 00.

»Wymagania Ogdlne” pkt. 5.

5.2. Montaz przewodow rurowych.

Rurociagi taczone begda zgodnie z Wymaganiami Technicznymi COBRTI INSTAL —
zeszyt 6 ,,Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Instalacji Ogrzewczych”,

Rurociagi stalowe taczy¢ przez spawanie.

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do zamontowania
nie posiadaja uszkodzen mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen
(ziemia, papiery i1 inne elementy). Rur peknietych lub w inny sposob uszkodzonych nie
wolno uzywac,

Kolejno$¢ wykonywania robot:

wyznaczenie miejsca ulozenia rur,

wykonanie gniazd i osadzenia uchwytow,

przecinanie rur,

zatozenie tulei ochronnych,

utozenie rur z zamocowaniem wstgpnym,

wykonanie potaczen.

Rurociggi poziome nalezy prowadzi¢ ze spadkiem wynoszacym co najmniej 0,3%o
w kierunku zrédla ciepta. Poziome odcinki musza by¢ wykonane ze spadkami
zabezpieczajacymi odpowiednie odpowietrzenie i odwodnienie catego pionu,

W miejscach przejs¢ przewoddéw przez Sciany i stropy nie wolno wykonywaé zadnych
potaczen,

Przej$cia przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych zgodnie
z Wymaganiami Technicznymi COBRTI Instal — zeszyt 6 “Warunki techniczne
wykonania i odbioru instalacji grzewczych”.

5.3. Montaz armatury i osprzetu.

Rurociagi taczone beda z armaturg i osprzetem za pomoca polaczen gwintowanych
z zastosowaniem ksztattek. Uszczelnienie tych polaczen wykonac za pomoca np.: konopi,
pasty miniowej lub tasmy,

Na przewodach poziomych armatur¢ nalezy w miar¢ mozliwosci ustawi¢ w takim
potozeniu, by wrzeciono bylo skierowane do gory i lezalo w plaszczyznie pionowe]
przechodzacej przez o$ przewodu,

Zawory na pionach i galazkach oraz odpowietrzniki nalezy umieszcza¢ w miejscach
widocznych oraz tatwo dostepnych dla obstugi, konserwacji kontroli,

Odpowietrzenie instalacji wykona¢ jako odpowietrzenie miejscowe przy pomocy
odpowietrznikow automatycznych z zaworem stopowym, montowanych w najwyzszych
punktach instalacji.
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5.4. Badania i uruchomienie wezla cieplowniczego.
Badania 1 uruchomienie wezta cieplowniczego powinny obejmowaé zgodnie
z ,,Warunkami technicznego wykonania i obioru weztow cieplowniczych” wyd. COBRTI
»INSTAL” zeszyt nr 8
e Badania szczelno$ci wezta w stanie zimnym.
Badanie w stanie gorgcym oraz w stanie ruchu.
Badanie sprawnosci dziatania urzadzen zabezpieczajacych.
Badania dziatania urzadzen regulacji automatycznej i r¢cznej.

5.5. Zabezpieczenia antykorozyjne.

Rurociagi stalowe nalezy wyczyS$ci¢ poprzez szczotkowanie do II stopnia czystosci
nastepnie wykona¢ zabezpieczenia antykorozyjne poprzez pomalowanie farbg miniowa
przeciwrdzewng termoodporng i dwukrotnie nawierzchniowg termoodporng. £.3czna grubos¢
warstw ok. 0,1 mm

5.6. Wykonanie izolacji cieplochronnych.

e Roboty izolacyjne nalezy rozpocza¢ po, przeprowadzeniu proby szczelnosci i wykonaniu
zabezpieczenia antykorozyjnego powierzchni przeznaczonych do zaizolowania oraz po
potwierdzeniu prawidiowos$ci wykonania powyzszych robot protokotem odbioru.

e Otuliny termoizolacyjne powinny by¢ nalozone na styk i powinny $ci$le przylega¢ do
powierzchni izolowanej. W przypadku wykonania izolacji wielowarstwowej, styki
poprzeczne 1 wzdluzne elementdw nastgpnej warstwy nie powinny pokrywaé
odpowiednich stykow elementéw warstwy dolne;j.

e  Wszystkie prace izolacyjne, jak np. przycinanie, moga by¢ prowadzone przy uzyciu
konwencjonalnych narze¢dzi.

e Grubo$¢ wykonanie izolacji nie powinna si¢ rdézni¢ od grubo$¢ 1 okreslonej
w dokumentacji technicznej wigcej niz o 0 do +10 mm

5.7. Wykonanie regulacji wezla cieplowniczego.

e Nastawy armatury regulacyjnej powinny by¢ przeprowadzone po zakonczeniu montazu,
ptukaniu 1 badaniu szczelno$ci wezta cieplowniczego w stanie zimnym.

e (Cisnienie proby — strona sieciowa — przyja¢ w wysokosci 1,25 ci$nienia roboczego wezta
1 wynosi 2,0MPa — strona instalacyjna — 0,9 MPa

e Nastawy regulacji montazowej armatury regulacyjnej nalezy wykona¢ zgodnie
z wynikami obliczen hydraulicznych w projekcie technicznym wezla cieptowniczego.

5.8. Automatyka.

System automatyki dla wymiennikowni bedzie wyposazony we wlasng szafe
zasilajaco-sterownicza oraz aparatur¢ zamontowang na obiekcie. W szafie umieszczono
sterownik z odpowiednig ilo$cig wejs¢ 1 wyj$¢ niezbednych do samodzielnej pracy systemu.

6. KONTROLA JAKOSCI.
6.1. Ogolne zasady.

Ogo6lne zasady kontroli jako$ ci robot podano w Specyfikacji Technicznej SST 00.
»Wymagania Ogdlne” pkt. 6.
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6.2. Kontrola jakosci wykonanych robaét.

e Kontrola jako$ ci rob6t zwigzanych z modernizacja wezta cieptowniczego powinna by¢
przeprowadzona zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru we¢ztow
cieptowniczych”. COBRTI INSTAL 2003 zeszyt 8

e Kazda dostarczona partia materiatow powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo kontroli
jako$ ci producenta.

e  Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania
dla danej fazy robot zostaly speinione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostato
spelnione, nalezy dang faze robot uznaé za niezgodng z wymaganiami normy i po
dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanego odcinka instalacji wezla cieplnego
oraz 1 szt. (sztuka) zamontowanego urzadzenia dla kazdego typu. Wielkosci obmiarowe
okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej] z uwzglednieniem zmian
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze. Szczegdlowe zasady
obmiaru podane sg katalogach okreslajacych jednostkowe naklady rzeczowe dla robot
objetych niniejsza specyfikacjg np. KNR lub KNNR

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej SST 00.
»Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

8.2. Odbior materialow i urzadzen.

Roboty i materiaty podlegaja warunkom odbioru wedtug zasad podanych ponizej.

e (Odbiéor materiatow 1 urzadzen powinien obejmowac¢ zgodnosci z dokumentacjg
projektowa oraz sprawdzenie wlasciwosci technicznych tych materialow ich zgodnosci
z wystawionymi przez dostawcow lub producentéw $wiadectwami jako$ ci, atestami,
certyfikatami. W przypadku =zastrzezen co do zgodnosSci materialu 1 urzadzen
z zaswiadczeniem o jako$ ci wystawionym przez producenta lub dostawce - powinien
by¢ on zbadany laboratoryjnie. Nie dopuszcza si¢ stosowania do robdt materiatow,
ktérych wlasciwosci nie odpowiadaja wymaganiom technicznym. Wyniki odbiorow
materialéw 1 urzadzen powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do Dziennika budowy.

e (QOdbioru robdt, polegajacych na wykonaniu rozbudowy wezta cieplowniczego, nalezy
dokona¢  zgodnie z  ,Warunkami  technicznego  wykonania 1  odbioru
weztdw cieptowniczych. Zeszyt nr 8. Wyd. COBRTI INSTAL 2003”

e (Odbiory migdzyoperacyjne nalezy przeprowadzi¢ w stosunku do nastepujacych robot:

- przej$cia dla przewodow przez $ciany i stropy (umiejscowienie i wymiary otworow),

- bruzdy w $cianach: wymiary, czystos¢ bruzd, zgodno$¢ z pionem i zgodnos$¢ z kierunkiem

w przypadku minimalnych spadkéw odcinkow poziomych.

e 7 odbioréw migdzyoperacyjnych nalezy spisa¢ protokét stwierdzajacy jako$¢ wykonania
oraz przydatno$¢ robot i elementéw do prawidlowego montazu.

e Po przeprowadzeniu pomiaréw instalacji oraz prob dzialania urzadzen nalezy dokonac
koncowego odbioru technicznego wezta cieplnego.
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Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
e Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonania robot,
e Dokumenty dotyczace jako$ ci wbudowanych materialow ($wiadectwa jako$ ci, atesty,
certyfikaty),
e Protokoty z odbioréw miedzyoperacyjnych,
e Protokoty z przeprowadzonych prob i pomiarow
Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢ :
e zgodno$¢ wykonania z Dokumentacjg projektowa oraz ewentualnymi zapisami
w Dzienniku budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od Dokumentacji projektowe;,
e protokoty z miedzyoperacyjnych oraz realizacji postanowien dotyczacych usunigcia
usterek,
e aktualno$s¢ Dokumentacje projektowej — czy uwzgledniono wszystkie zmiany
1 uzupehnienia,
e protokoty badan szczelno$ci instalacji.
Z czynnosci odbioru sporzadza si¢ protokodt podpisany przez przedstawicieli
Zamawiajacego i Wykonawcy. Protokot powinien zawierac :
e ustalenia podj¢te w trakcie prac komisji,
e ocen¢ wynikéw badan,
e wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usunigcia,
e stwierdzenie zgodnos$ci lub niezgodnosci wykonania rob6t z zaméowieniem.
Protokét odbioru koncowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego
pomiedzy Zamawiajacym a Wykonawca.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w SST 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 9.0 Platno$¢ za wykonane prace objete niniejsza specyfikacja nalezy przyjmowac zgodnie
z oceng jakosci uzytych materiatéw 1 jakoSci wykonania robdt na podstawie wynikow
pomiaréw i badan. Podstawa, ptatnosci za wykonane roboty w okresach miesiecznych bedzie
kwota wynikajaca z obmiaréw stanu zaawansowania robot w pozycjach ujetych w kosztorysie
1 sporzadzenie przez Wykonawce protokotu odbioru tych robot. Protokét odbioru robot bedzie
podstawa do wystawienia faktury po zweryfikowaniu i podpisaniu przez inspektora nadzoru.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e _Warunkami technicznego wykonania i odbioru weztow cieptowniczych. Zeszyt nr 8.
Wyd. COBRTI INSTAL 2003”

e PN-B-02423 Cieptownictwo. Wezty cieptownicze. Wymagania i1 badania przy odbiorze.

e PN-B-02414:1999 ,,Ogrzewnictwo i cieplownictwo. Zabezpieczenie instalacji ogrzewan
wodnych systemu zamknigtego z naczyniami wzbiorczymi przeponowymi. Wymagania”.

e PN-EN 215:2020-01 Termostatyczne zawory grzejnikowe -- Wymagania i metody badan;

e PN-B-02421:2000 ,,Ogrzewnictwo 1 cieptownictwo. Izolacja cieplna przewodow,
armatury i urzagdzen. Wymagania i badania odbiorcze”;
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